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Electrocinétique

Chapitre 1 Les bases de I’électrocinétique

Introduction

1. Les milieux conducteurs — Notion de courant électrique et de tension

4. Caractéristiques d’un dipole
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1.1. Les milieux conducteurs

1.2. Notions de courant et de tension électrique

1.2.1. Courant électrique

1.2.2. Tension ou différence de potentiel
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gimes variables et quasi-permanent
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2.1. Phénomeénes de propagation négligeables
2.2. Faibles temps de relaxation du milieu matériel

lois de kirchhoff

1. Quelques définitions

2. Courant et tension. les conventions
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3.2.2. Puissance instantanée

.2.1. Convention générateur et convention récepteur

3.3. Lois de Kirchhoff

4.1. Caractéristique statique tension — courant

4.2. Caractéristiques dynamique tension — courant

4.3. Propriétés des dipdles

4.4. Résistance et conductance d’un dipdle
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1. Réponse d’un circuit du premier ordre 1
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1.2. Forme des solutions 1
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2.1. Régime libre 3
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Chapitre 5 Circuits linéaires en régime sinusoidal

1. Représentation complexe d’une grandeur sinusoidale
1.1. Remarque préliminaire
1.2 Définitions - représentation complexe d une grandeur sinusoidale

2. Repreésentation de Fresnel
2 1. Définition
2.2. Représentation des dérivées
2.3. Représentation des primitives sinusoidales

3. Lois de Kirchhoff en notation complexe
3.1. Loi des neeuds
3.2 Lot des mailles

4. Impédance et admittance complexe

4.1. Definmitions

4.2. Exemples d impédances
4.2 1. Conducteur chmique
4.2.2. Inductance
4.2 3. Capacité
4.2 4. Electromoteur

4.3. Association d’impédances
4.3.1. Association en série
4.3.2. Association en paralléle
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5. Diviseur de tension et de courant
5.1. Daviseur de tension
5.2. Diviseur de courant

6. Lois des nceuds en terme de potentiels et théoréeme de Millman

6.1. Loi des noruds en terme de potentiel
6.2. Théoréme de Millman
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Chapitre n°2 : Evolution temporelle d’un systéme chimique

1.  Vitesse de réaction pour un systéme fermeé

- ey

1.1. Vitesses

1.1.1. Vitesses de formation et de disparition d'un corps

1.1.2. Vitesse de réaction

1.1.3. Relation entre vitesse de réaction et de vitesse de formation d'un constituant
2. Vitesses volumiques
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1.3. Cas particulier des systémes monophasés isochores
1.4. Facteurs cinétiques

1.4.1. Influence des concentrations

1.4.2. Influence de la température
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2. Cinétique formelle
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2.1. Réaction d’ordre zéro

2.2 Réaction d’ordre un

2.3 Réaction d ordre deux
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3. Les méthodes expérimentales

3.1. Les méthodes chimiques

3.2. Les méthodes physiques

3.2.1. Méthodes thermodynamiques

3.2.2. Méthodes optiques
3.2.3. Méthodes électriques

4. Détermination de I’ordre

4.1. Méthode intégrale

4.2, Méthode d’isolement d’Oswald

4.3. Méthodes portant sur les vitesses :

4.3.1. Méthode différentielle

4.3.2. Méthode de la vitesse initiale

4.5. Méthode des temps de demi-réaction
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